RIS60P0-EQR24MO-INCRX2-H1181

Enkoder bezkontaktowy w obudowie ze stali nierdzewnej —
Przyrostowy: 1 ... 5000 ppr

Seria Premium
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Dane techniczne

Typ
Nr kat.

RI360P0-EQR24MO-INCRX2-H1181
1590912

Measuring principle

Indukcyjnosé

Dane ogolne

Maks. predkos¢ obrotowa

10 000 obr./min

Okreslone przy standardowej konstrukciji,
ze stalowym watkiem @ 20 mm, L =50
mm i reduktorem & 20 mm.

Poczatkowy moment obrotowy obcigze-
nia watka (promieniowy/osiowy)

nie dotyczy, z powodu bezkontaktowej
zasady pomiaru

Odlegtos¢ nominalna

Doktadnos¢ powtarzalnosci

1.5 mm

< 0.01 % petnej skali

Btad liniowosci

<0.05 % p.s.

Cechy charakterystyczne

B Wytrzymata, kompaktowa obudowa

M Powierzchnia aktywna, tworzywa sztuczne
PA12-GF30

M Obudowa, stal nierdzewna V4A (1.4404)

M Wskazanie stanu za pomocg diody LED

M Odpornosé na zaktocenia elektromagne-
tyczne

M 1024 impulséw na obrét (ust. fabryczne)

M 360, 512, 1000, 1024, 2048, 2500, 3600,
4096, parametryzacja za pomocg funkcji
Easy-Teach

M Wolna parametryzacja liczby impulséw w
zakresie od 1 do 5000 przy pomocy PAC-
Tware™

M Pozycja zero ustawiana za pomocg funkcji
Easy Teach

M Funkcja ochrony przed przecigzeniem, po-
zycja katowa absolutna wyjscia inkremen-
talnego ustawiana za pomocg impulsu na li-
nii Easy Teach.

M10...30 vDC

M 8-pinowe ztgcze meskie M12 x 1

M Push-pull A, B, Z, A (odwr.), B (odwr.)

Dryft temperaturowy <+ 0.003 %/K
Typ wyjscia Przyrostowy
Rozdzielczo$¢ inkrementalna 1024 ppr
Dane elektryczne

Napiecie robocze U, 10...30 VDC
Tetnienie U,, <10 % Ugpa
Napiecie testowe izolacji 0.5 kV

Zabezpieczenie przed zwarciem

tak/Cykliczne

Zabezpieczenie przed przerwaniem prze-
wodu / odwrotng polaryzacjg

tak/tak (napiecie zasilania)

Maks. czestotliwo$¢ impulséw 200 kHz
Wysoki poziom sygnatu min. U -2V
Niski poziom sygnatu maks. 2,0 V

Schemat podtaczenia

1 GND

@ 2 24VDC
INCR 3A
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Dane techniczne

Funkcja wyjscia

8-stykowe, Push-Pull/HTL

Predkos¢ prébkowania 1000 Hz
Pobér pradu <100 mA
Dane mechaniczne
Wykonanie EQR24
Wymiary 81x78 x24 mm
Flange type Flange without mounting element
Shaft Type Hollow shaft
Srednica o$ki D (mm) 6

6.35

9.525

10

12

12.7

14

15.875

19.05

20

Materiat obudowy

Stal nierdzewna / tworzywo sztuczne,
1.4404 (AISI 316L)/PA12-GF30

Potaczenie elektryczne

Zigcze, M12 x 1

Warunki srodowiskowe

Temperatura pracy -25...485 °C
Zgodnie z aprobatg UL do +70°C
Odpornosc¢ na wibracje 55 Hz (1 mm)

Odpornosc¢ na wibracje (EN 60068-2-6)

20 g; 10...3000 Hz; 50 cykli; 3 osie

Odpornosc¢ na uderzenia (EN
60068-2-27)

100 g; 11 ms % sinusoidy; 3 x kazdy; 3
osie

Odpornosc¢ na ciggte uderzenia (EN
60068-2-29)

40 g; 6 ms, 2 sinusoidy; 4000 x kazdy; 3
osie

Stopien ochrony

IP68
IP69K

MTTF

138 rok/lata zgodnie z SN 29500 (Ed.
99) 40 °C

Wskaznik napiecia zasilania

LED, zielony

Wskaznik zakresu pomiarowego

LED, zétta, zotta migajaca

W zestawie
Certyfikat UL

Adapter MT-QR24
E210608

7 5
190K
g

5 3

Zasada dziatania

Indukcyjne czujniki kata funkcjonujg

na zasadzie obwodu rezonansowego
sktadajgcego sie z elementu pozycjonujgcego
i czujnika. Sygnat wyjsciowy jest
proporcjonalny do odchylenia katowego
elementu pozycjonujacego. Wytrzymate
czujniki dziatajg bezkontaktowo, dzigki czemu
nie zuzywajg si¢ i nie wymagajg specjalnych
zabiegéw konserwujgcych. Ponadto
charakteryzuja sie doskonatg powtarzalnoscia,
rozdzielczoscig i liniowoscig w szerokim
zakresie temperatury. Innowacyjna
technologia zapewnia wysokg odporno$¢ na
pola elektromagnetyczne DC i AC.

Rotation speed

[rpm]
12000

10000 N
8000 \
6000 ™

\\
4000 ~
2000

0
1 1000 2000 3000 4000 5000
Resolution [ppr]
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Instrukcja montazu

Instrukcja montazu / Opis

M4 x0.5x7.5

Szeroka gama akcesoriow montazowych
umozliwia tatwg adaptacje do wielu roznych
srednic watkow. Ze wzgledu na zasade
pomiaru, ktora opiera sie na zasadzie
sprzezenia RLC, enkoder jest odporny

na namagnesowane wiory zelazne i inne
zaktocenia. W zwigzku z tym istnieje niewiele
mozliwych przyczyn btedéw podczas montazu.
Na sasiednich rysunkach przedstawiono
prosty montaz dwéch oddzielnych
elementow: elementu czujnika i elementu
pozycjonujgcego:

Opcja montazowa A:

Najpierw nalezy potaczy¢ element
pozycjonujacy z watkiem obrotowym za
pomoca wspornika. Nastepnie umiesci¢
enkoder z aluminiowym pierscieniem nad
czescig obrotowg w taki sposob, aby uzyskaé
zamkniety i zabezpieczony modut.

Opcja montazowa B:

Wsuna¢ koder do tytu na wat i przymocowac
go do maszyny. Nastepnie przymocowac
element pozycjonujacy do watka za pomocg
wspornika.

Opcja montazowa C:

Jesli element pozycjonujacy jest przykrecony
do obracajgcej sie czesci maszyny, a nie

na wale, nalezy najpierw witozy¢ zatyczke
zastepcza RA8-QR24. Nastepnie dokreci¢
wspornik. Nastepnie zamontowa¢ enkoder
poprzez trzy otwory.

Ze wzgledu na osobny montaz elementu
pozycjonujgcego i czujnika zadne prady
elektryczne ani szkodliwe sity mechaniczne
nie sg przekazywane do czujnika za
posrednictwem watu. Enkoder zapewnia
réwniez wysoki stopien ochrony przez

caty okres eksploataciji i pozostaje trwale
zamkniety.

Podczas oddawania do eksploatacji akcesoria
zawarte w dostawie pomagajg zamontowac
enkoder i element pozycjonujgcy w optymalnej
odlegtosci od siebie. Dodatkowo diody

LED sygnalizujg stan. Opcjonalnie mozna
wykorzystaé podktadki ekranujgce, ktére sg
dotgczone do akcesoridéw, w celu zwiekszenia
odlegtosci miedzy elementem pozycjonujgcym
a czujnikiem.

Wskazanie stanu za pomoca diody LED
Kolor zielony:

Czujnik jest prawidtowo zasilany

Kolor zotty:

Element pozycjonujacy znajduje sie w
zakresie pomiarowym, niska jako$¢ sygnatu
(np. zbyt duza odlegtos¢)

Btyskanie na zo6tto:

Element pozycjonujgcy poza zakresem
wykrywania

Wit.:

Element pozycjonujacy w zakresie wykrywania
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Indywidualna parametryzacja (nauka z elementem pozycjonujacym)

Mostek z wejsciem Masa Pin 1 Ub Pin 2 LED
uczacym pin 8
2s Sledzenie punktu Jednoimpulsowe wyzwolenie | Dioda LED stanu miga, a
zero funkcji ochrony przed nastepnie po 2 s Swieci
uczenie przecigzeniem w sposob staty
10s obroty przeciwne do | obroty zgodne z kierunkiem Po 10 sek. dioda LED
kierunku wskazowek | wskazéwek zegara stanu szybko miga przez
zegara 2 sek.
15s - Ustawienia fabryczne Po 15 sek. diody LED
($ledzenie punktu zero, stanu i zasilania migajg
obroty w prawo) na zmiane

Aby unikn## przypadkowego uczenia, zachowa# pin 8 w stanie bezpotencja#owym.
Tryb ustawien (nauka bez elementu pozycjonujacego)

Mostek z wejsciem Masa Pin 1 Ub Pin 2 LED
uczacym pin 8
2s 2s Swiecenie state diody LED stanu,
miganie po 2 s tak dtugo, jak jest
aktywny tryb wyboru
Tryb ustawiania Tryb ustawiania
rozdzielczosci rozdzielczosci
aktywny przez 10 s | aktywny przez 10 s
360 impulséw / 360° Wartos¢ startowa 1 X migniecie
512 impulsoéw / 360° Nacisnij raz 2 x migniecie
1000 impulséw / 360° | Nacisnij dwa razy 3 x migniecie
1024 impulséw / 360° | Nacisnij trzy razy 4 x migniecie
2048 impulséw / 360° | Nacisnij cztery razy 5 X migniecie
2500 impulséw / 360° Wartos¢ startowa 1 x migniecie
3600 impulsow / 360° Nacisnij raz 2 x mignigcie
4096 impulséw / 360° Nacisnij dwa razy 3 x mignigcie
5000 impulsow / 360° Nacisnij trzy razy 4 x migniecie

Aby unikn## przypadkowego uczenia, zachowa# pin 8 w stanie bezpotencja#owym.

Akcesoria

PE1-EQR24 1590966 M5-QR24 1590965
Element pozycjonujacy z ringiem Pierscien zabezpieczajacy z
zaciskowym ze stali nierdzewnej bez tworzywa sztucznego do enkoderéw
pierscienia adaptera RI-EQR24

232

252 =

242 4}0

T

RA1-EQR24 1593019 RA3-EQR24 1593020
Adapter ze stali nierdzewnej, do Adapter ze stali nierdzewnej, do
trzpieni @ 20 mm trzpieni @ 12 mm
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RA4-EQR24 1593023 RA5-EQR24 100000375
Adapter ze stali nierdzewnej, do Adapter ze stali nierdzewnej, do
trzpieni @ 10 mm trzpieni @ 6 mm
210
26
_f_L 2
028 o 028 —4 1
024 — 02 “Too
—
RA8-EQR24 100000289 SP1-EQR24 1590979
Ziacze ze stali nierdzewnej do opcji Tabliczka @ 74 mm, stal nierdzewna
montazu C

SP5-QR24 100003689
Plyta ochronna @ 74 mm, plastikowa

Akcesoria

Rysunek wymiarowy Typ Nr kat.

RKCV8T-2/TFW 6934668 Kabel potaczeniowy, ztacze zenskie
M12, proste, 8-styk., nakretka ze stali
- nierdzewnej, dtugosc¢ kabla: 2 m,
Mzt materiat powloki: PP-EPDM, biaty

E;

L

L

RKC8T-2/TXL 6625142 Kabel potaczeniowy, ztacze zenskie
M12, proste, 8-styk., dtugosc¢ kabla:
2 m, materiat powtoki: PUR, czarny;
aprobata cULus

M12x1 015 2514

b

L

L%
RKC8.302T-1.5-RSC4T/TXL320 6625003 Kabel adaptera do podtgczenia czujnika
do modutu programowania USB-2-
) o5 IOL-0002; ztgcze zenskie M12, proste,
e = 14| zx 8-styk. — ztgcze meskie M12, proste,
== 3-styk.; dlugos¢ kabla: 1,5 m; materiat
sk 182 powtoki: PUR, czarny; aprobata cULus;
P 495 zgodnosé z RoHS; stopieh ochrony

L ! IP67
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Akcesoria
Rysunek wymiarowy Typ Nr kat.
USB-2-10L-0002 6825482 Master 10-Link ze zintegrowanym
portem USB
LED: USB-Mini
CH1(C/Q) LED: PWR
CH2 (DI/DO) IN-DC
Error \ ‘J
TX2-Q20L60 6967117 Adapter uczacy dla enkoderéw

indukcyjnych z 8-pinowym meskim
ztaczem M12 x 1, do nauki zdalnej
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