DR15S-M30E-IOL8X2-H1141
Radarowe — Wykrywanie odlegtosci/obiektow
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Dane techniczne

Typ
Nr kat.

DR15S-M30E-IOL8X2-H1141

100030148

Dane radaru
Funkcja

Zakres czestotliwosci

Skaner radarowy
122-123 GHz

Cechy charakterystyczne

M Strefa nieczutosci: 35 cm

M Zakres: 15 m

M Rozdzielczosé: 1 mm

M Kat stozka wigzki radaru: Standardowy
+7,5°

M Zatwierdzenie zgodnie z ETSI 305550-2

B Zatwierdzenie zgodnie z FCC/CFR 47, cze-
8¢ 15.

M Ztgcze meskie M12 x 1, 4-styk.

M Napiecie robocze 18...33 VDC

M Napiecie robocze 10...33 VDC (w trybie
SIO)

M Wyjscie przetaczane z mozliwoscig przeta-
czania logiki PNP/NPN

M Wyjscie analogowe z mozliwo$cig przeta-
czania miedzy 4...20 mA/0...10 V

M Automatyczne wykrywanie pradu/napiecia

MIO-Link

B M30, konstrukcja cylindryczna, stal nie-
rdzewna

Zasieg 350...15000 mm
Rozdzielczosé 1 mm
minimalny zakres pomiarowy 500 mm
minimalny zakres detekgc;ji 50 mm

Btad liniowosci <+01%
Dtugosci krawedzi standardowego ele- 100 mm
mentu aktywujacego

Moc wyjsciowa, ERP 10 dBm

Moc wyjsciowa, EIRP 20 dBm

Kat stozka 15°
Repeatability 2 mm
Histereza <50 mm
Dane elektryczne

Napiecie robocze U, 18...33 VDC
Tetnienie resztkowe <10 % U,
Prad znamionowy DC |, <250 mA
Prad bez obciazenia <150 mA
Prad szczatkowy <0.1mA

Zabezpieczenie przed zwarciem

tak/Cykliczne

Zabezpieczenie przed odwrotng polary-
zacjg

tak

Protokdt komunikacyjny

[0-Link

Schemat podtgczenia

H oy 4
A—)i out 2: switch / analog
4 )y out 1: switch / 10-Link
B o)y -
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Dane techniczne

Funkcja wyjscia

NO/NZ programowalne, PNP/NPN, wyj-
$cie analogowe

Wyjscie 2 Wyijécie analogowe
wyjscie pragdowe 4...20 mA
Napigecie wyjsciowe 0...10 V
Rezystancja obcigzenia, wyjscie pragdowe < 0.5 kQ
Rezystancja obcigzenia wyjscia napiecio- = 2 kQ
wego

Spadek napiecia przy I. <2V
Czestotliwos¢ przetgczania <10 Hz
Opoznienie zatagczenia <450 ms
Typowy czas odpowiedzi <10 ms
[O-Link

Specyfikacja 10-Link V11
10-Link port type Class A
Communication mode COM 2 (38.4 kBaud)
Process data width 48 bit
Measured value information 32 bit
Switchpoint information 1 bit
Frame type 2,2
Minimum cycle time 5ms
Funkcja styk 4 IO-Link
Function Pin 2 Analogowe
Maximum cable length 20m

Profile support

Profil inteligentnego czujnika/Smart Sen-
sor Profile

Dane mechaniczne

Wykonanie

Cylindryczne gwintowane, M30E

Wymiary

D44.7 x 113.9 mm

Materiat obudowy

Stal nierdzewna, 1.4401 (AISI 316)
PTFE

Soczewka

tworzywo sztuczne, PTFE

Maks. moment dokrecenia nakretki obu-
dowy

75 Nm

Potaczenie elektryczne

Ztgcze, M12 x 1

Temperatura pracy -25...465 °C
Temperatura sktadowania -40...+485 °C
Stopien ochrony IP67

IP69K

Brak atestu UL

Wskaznik napiecia zasilania

LED, zielony

Wskaznik stanu przetgczenia

2-kolorowa dioda LED, Zotty

MTTF

187 rok/lata

Zasada dziatania

Radar FMCW oznacza radar o fali ciggtej

z modulowang czestotliwoscig. Okreslenie
FMCW jest skrotem angielskiego zwrotu
Frequency Modulated Continuous Wave.
Wadg radaréw o niemodulowanej fali ciggtej
jest brak mozliwosci pomiaru odlegtosci ze
wzgledu na brak odniesienia w czasie. Takie
odniesienie czasowe do pomiaru odlegtosci
obiektow stacjonarnych uzyskuje sig za
pomoca modulacji czestotliwosci. Dzieki tej
metodzie czestotliwo$¢ emitowanego sygnatu
poddawana jest ciggtym zmianom. W celu
uproszczenia analizy sygnatu stosowana jest
okresowa, liniowa czestotliwos$é, ktéra zmienia
sie w dét i w gére wykorzystywanego zakresu.
Wspétczynnik predkosci zmian df/dt pozostaje
staty. W przypadku odebrania sygnatu

echa podobnie jak w przypadku radarow
impulsowych wystepuje czas opoznienia, a w
rezultacie inna czestotliwos¢, ktorej wartosé
jest proporcjonalna do odlegtosci.

Low Gain  Standard Gain  High Gain
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Dane techniczne

Odpornosc¢ na wibracje 20 g (10...2000 Hz), EN 60068-2-6
Test przecigzeniowy/wstrzgsowy EN 60068-2-27
Odpornosc¢ na uderzenia 100 g (11 ms)
EMV EN 61000-6-2:2019
ETSI EN 301489-3 v.1.6.1
Certyfikaty CE, ETSI, FCC, UL, UKCA
Akcesoria
BSS-30 6901319 MW30 6945005

Uchwyt montazowy dla czujnikéw
cylindrycznych gwintowanych i
gtadkich; materiat: Polipropylen

Wspornik montazowy dla czujnikow
cylindrycznych gwintowanych;
materiat: Stal nierdzewna A2 1.4301
(AISI 304)

Akcesoria

Rysunek wymiarowy Typ Nr kat.

RR-6 100047726 Lustro wigzki radaru ze stali
nierdzewnej, zoptymalizowana
skutecznos¢ wykrywania obiektu,
dtugos¢ przyprostokatnej: 60 mm,
przekroj poprzeczny wigzki radaru:

7 10 m? (poréwnywalnie do samochodu),

- : niezawodne wykrywanie obiektow do

L 6,5m

RR-12 100047727 Lustro wigzki radaru ze stali

nierdzewnej, zoptymalizowana
skutecznos¢ wykrywania obiektu,
dtugosé przyprostokatnej: 120 mm,
przekréj poprzeczny wigzki radaru:

7 v 250 m? (poréwnywalnie do HGV),
S N niezawodne wykrywanie obiektow do
= 15 m
RR-20 100047728 Lustro wigzki radaru ze stali

nierdzewnej, zoptymalizowana
skuteczno$¢ wykrywania obiektu,
dtugos$¢ przyprostokatnej: 200 mm,
przekroj poprzeczny wigzki radaru:
1115 m? (poréwnywalnie do statku),
niezawodne wykrywanie obiektéw do

= 25 m
_ TBEN-S2-4I0L 6814024 Kompaktowy, wieloprotokotowy modut I/
i O, 4 porty mastera 10-Link 1.1 klasa A,

4 uniwersalne kanaty PNP 0,5 A
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